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CAMERA VIDEO AVEC VISEUR A ECRAN PLAT 

L'invention concerne une camera video avec viseur a ecran plat. 
Plus particulierement, l'invention se rapporte aux cameras video 
5 professionnelles. 


Une camera video utilise un viseur pour permettre au cameraman 
de visualiser ce qu'il est en train de filmer. Suivant le type de camera, on 
utilise un viseur a ceilleton ou un viseur a 6cran. Les viseurs a ecran sont 
10 notamment utilises sur les cameras professionnelles montees sur pied afin 
de permettre au cameraman de pouvoir utiliser le viseur tout en pouvant 
controler d'autres voyants. 

Les viseurs de cameras professionnelles sont des ecrans de 
15 petites dimensions a tube cathodique places au-dessus de la camera. 
Cependant, la position du viseur au-dessus de la camera pose deux 
problemes. Un premier probl£me est un defaut de parallaxe qui peut tromper 
le cameraman lors d'une vis6e. Un deuxteme probl^me est Ite au 
cameraman qui doit lever la tete en permanence pour effectuer la visee, ce 
20 qui, avec le temps, peut endommager les vertebres cervicales. 

II n'est pas possible de placer un viseur a tube cathodique dans le 
prolongement de la camera. En effet, I'ajout d'un tube cathodique align6 
avec I'axe de vis6e de la camera aurait pour effet de rallonger le corps de ta 
25 camera de manure considerable. II est par contre possible d'utiliser un ecran 
plat dont la profondeur est nettement moins importante, les ecrans plats 
etant d'ailleurs utilises pour les cameras amateur. 


L'invention propose une camera munie d'un viseur a ecran plat 
30 qui comporte un systeme de fixation specifique. Le systeme de fixation 
comporte essentiellement une potence pour relier le viseur et le corps de la 
camera. La potence est reliee d'une part a la camera et d'autre part au 
viseur par des moyens de fixation permettant un ajustement et un maintien 
en position. 


L'invention a pour objet une camera video comportant un corps de 
camera et un objectif, caracterisee en ce qu'elle comporte un viseur de type 
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a ecran plat ; une potence qui est reliee par une premiere extremite au corps 
de camera et par une deuxieme extremite au viseur ; un premier moyen de 
fixation pour relier la potence au corps de camera, iedit premier moyen 
permettant d'une part un r'glage de positionnement et d'autre part un 
5 maintien en position ; un deuxieme moyen de fixation pour relier la potence 
au viseur, Iedit deuxieme moyen permettant d'une part un reglage de 
positionnement et d'autre part un maintien en position. Preferentiellement, la 
potence s'etend vers I'arriere de la camera de sorte qu f une position possible 
du viseur se situe dans le prolongement de Paxe optique de I'objectrf. 

10 L'invention se rapporte egalement a une camera video 

comportant un corps de camera et un objectrf, caracterisee en ce qu'elle 
comporte un viseur de type a ecran plat, et des moyens de liaison pour relier 
le corps de camera et ie viseur, lesdits moyens s'etendant vers I'arriere de la 
camera de sorte qu'une position possible du viseur se situe dans le 

1 5 prolongement de I'axe optique de I'objectif. 

Uinvention sera mieux comprise, et d'autres particularites et 
avantages apparaTtront a la lecture de fa description qui va suivre, ladite 
description faisant reference aux figures suivantes: 
20 la figure 1 represente schematiquernent une camera selon 

I'invention, 

la figure 2 represente I'arriere de la camera selon un mode prefere 
de realisation de I'invention, 

la figure 3 represente une vue eclatee de la figure 2, 
25 ies figures 4 et 5 represented deux positions particulieres du 

viseur selon I'invention, et 

Ies figures 6 a 8 represented des variantes de I'invention. 

Sur Ies differentes figures 1 a 8, un meme repere est utilise pour 
30 designer un meme objet assurant la meme fonction. 

La figure 1 represente un schema cinematique d'une camera 
video 1 de type professionnel. La camera 1 comporte principalement un 
corps de camera 2, un objectrf 3 place sur I'avant du corps 2, et un viseur 4 
35 de type a ecran plat place vers I'arriere de la camera 1 . Le viseur 4 est relie 
au corps d la camera 2 par I'intermediaire d'une potence 5. 
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La potence 5 est fix6e au. corps 2 par I'interm6diaire d'un premier 
moyen de fixation 6 consistant en une liaison glissiere (autorisant une 
translation) munie de moyens de blocages pour maintenir la potence 5 dans 
un position fixe vis a vis du corps 2 lorsque le reglage est effectue. La 
5 potence 5 est fixee au viseur 4 par I'intermediaire d'un deuxteme moyen de 
fixation 7 consistant en une liaison rotule (autorisant trois degr6s de liberty 
en rotation) munie de moyens de blocages pour maintenir la potence 5 dans 
une position fixe par rapport au viseur 4 lorsque le reglage est effectu6. 

10 La figure 2 represente de manure plus d6taill6e Tan-fere de la 

camera 1 , selon un mode de realisation prgferg. En I'occurrence, la potence 
5 est essentiellement constitute d'un rail 10. Preferentiellement, le rail 10 est 
un profile en X r£gulier ou en cam§ ou en tout autre forme dont le profil est 
identique apres une rotation de 90° afin de permettre au moins quatre 

15 positions de montage. Cependant, si Thomme du metier ne desire pas avoir 
au moins quatre positions de montage, tout type de profile est utilisable. 

Le premier moyen de fixation 6 comporte un couiisseau 1 1 li§e 
solidairement au corps 2, par exemple d I'aide de vis, et une premiere 
molette de serrage 12. Le couiisseau 11 comporte une premiere ouverture 

20 dont la forme correspond au profil du rail 10, de sorte que le rail 10 puisse 
coulisser dans !e couiisseau 11. Le couiisseau 11 comporte 6galement un 
trou muni d'un pas de vis qui debouche sur I'ouverture pour recevoir la 
premiere molette de serrage 12. Ainsi, lorsque le rail 10 est plac6 dans 
I'ouverture, une action sur la premiere molette 12 se traduit par une pression 

25 sur le rail 10 qui bloque par freinage toute translation du rail 10 par rapport 
au couiisseau 1 1 et done par rapport au corps de camera 2. 

Le deuxieme moyen de fixation 7 est ici limite a deux rotations, la 
troisieme rotation etant obtenue dans ce mode de realisation par les 
differentes positions du rail 10 par rapport au couiisseau 11. Le deuxfeme 

30 moyen de fixation 7 comporte un support 13 lie solidairement au rail 10, par 
exemple a I'aide de vis. Le support 13 est muni d'une part d'un premier trou 
circulate dont I'axe est par exemple perpendiculaire a I'axe du rail 10 et 
d'autre part d'un deuxieme trou comportant un pas de vis t le deuxieme trou 
debouchant sur le premier trou. Le deuxieme moyen de fixation 7 comporte 

35 en outre une tige 14, de section circulate, montee dans le premier trou du 
support 13 afin d'autoriser une rotation de la tige 14 par rapport au support 
13. Une deuxieme molette de serrage 15 est placee dans le deuxieme trou 
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du support 13 afin d'immobiliser la tige 14 par rapport au support 13 par 
serrage. Comme peut le remarquer I'homme du metier, la tige 14 montee 
dans le support 13 dispose egalement d'un degre de liberty en translation 
qui est egalement bloque par la deuxieme molette 15. Dans un souci de 
5 securite, la tige 14 est percee d'une pluralite de trous pour permettre un 
blocage en translation a positionnement multiple a ('aide d'une epingle d'axe 
16 qui est par exemple une goupille Beta. 

Le deuxieme moyen de fixation 7 comporte un portique 17, 
solidaire de la tige 14, disposant de deux bras 18 et 19 qui s'etendent le long 

10 de deux cotes opposes du viseur 4. Le portique 17 est muni de deux trous 
coaxiaux, un sur chacun des bras 18 et 19. Les deux trous coaxiaux sont 
places sur les bras 18 et 19 pour se trouver en vis a vis de deux trous munis 
de pas de vis, places sur les deux cotes opposes du viseur 4. Des troisieme 
et quatrieme molettes de serrage 20 et 21 traversent les deux trous du 

15 portique 17 pour se visser dans le viseur 4. Lorsque les troisfeme et 
quatrieme mollettes 20 et 21 ne sont pas serrees, le viseur 4 peut alors 
tourner selon un axe preferentiellement perpendiculaire a I'axe de la tige 14. 
Le serrage des troisieme et quatrieme molettes 20 et 21 a pour effet 
d'immobiliser le viseur 4 par rapport au portique 17. 

20 

La figure 3 represente le dispositif de la figure 2 en vue eclatee. 
Afin de ne pas surcharger le dessin, les vis de fixation sont representees 
uniquement par leurs axes. Par ailleurs, cette vue eclatee permet de 
visualiser certains details qui n'apparaissent pas sur la figure 2. Ainsi, 

25 L'homme du metier peut remarquer que le viseur 4 de forme carree dispose 
de quatre trous 25 munis de pas de vis, respectivement un sur chacun des 
cotes afin de pouvoir assurer un montage selon plusieurs orientations 
comme on peut le voir sur les figures 4 et 5. L'homme du metier remarquera 
que, bien que le viseur soit de forme carre, I'ecran du viseur peut tres bien 

30 etre au format 4/3 ou 16/9. 

Les quatre trous 25 de meme que les deux trous du portique 17 
disposent d'un epaulement a stries radiales pour ameltorer le blocage du 
viseur 4 par rapport au portique 17. Les stries radiales permettent un 
blocage en rotation sans avoir recours a un serrage important des molettes 

35 20et21. 
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On petit egalement voir , que le support 13 n'est pas 
necessairement usine sur le rail 10 et peut constituer une piece rapportee 
fixee par exemple par des vis. 

5 Les figures 4 et 5 montrent deux autres possibility de montage 

du rail 10 dans le coulisseau 11. Ainsi sur la figure 4, on peut voir qu'il est 
possible de deporter le viseur 4 sur un cote si le recul derriere la camera 1 
ne permet pas d'avoir la place pour un cameraman. Uhomme du metier peut 
remarquer que dans cette position le viseur 4 est monte dans le portique 17 
10 avec une rotation de 90° par rapport a la figure 1. La figure 5 montre le 
viseur 4 en position haute, ce qui permet d'eviter au cameraman de se 
baisser tors de visee en contre plongee. 

De nombreuses autres positions sont envisageables. II est 
1 5 possible de positionner le viseur 4 suivant des axes non paralleles a I'axe de 
visee de la camera. Ainsi, un cameraman peut effectuer une visee tout en 
etant place a cote de la camera, effectuant par exemple une visee a 90°. 
L'usage du dispositif selon ['invention permet d'utiliser une camera dans une 
zone dangereuse pour le cameraman (risque de projections di verses) sans 
20 exposer ce dernier. Selon une variante, il est egalement possible de prevoir 
un montage lateral de la potence 5 par rapport au corps de camera 2. 

Le mode de realisation prefere represente sur les figures 2 a 5 
constitue le meilleur mode de realisation de Hnvention. Ce mode. de 

25 realisation presente pour principal avantage d'etre simple et fiable. Bien 
evidemment, I'homme du metier peut substituer des elements equivalents 
aux differents elements constitutifs de ce mode de realisation. A titre. 
d'exemple, les molettes de serrage 12, 15, 20 et 21 peuvent etre remplacees 
par tout autre moyen de serrage ou de blocage mais cela augmenterait 

30 inutilement la complexity du dispositif. 

D'autres^ variantes' plus importantes sont possibles sans pour 
autant sortir du cadre de ('invention. II est par exemple possible d'utiliser un 
deuxieme moyen de fixation 7, de type rotule, comme represente sur la 
35 figure 6. Un support 60 comporte une ouverture destinee a recevoir le rail 10 
et un trou, muni d'un pas de vis, qui debouche sur ladite ouverture. Une 
molette de serrage 61 s visse dans le trou pour bloquer I rail 10 par 
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rapport au support 60. Deux demi-coqui!les spheriques 62 et 63 sont fix6es 
au support 60. Une sphere 64, liee solidairement au viseur 4 par 
1'intermediaire d'une tige 65, est plac6e entre les deux demi-coquilles 62 et 
63, assurant ainsi la liaison rotule entre le viseur 4 et le support 60. Une 
5 molette de serrage 66 assure le blocage de la rotule et assure le maintien en 
position du viseur 4 par rapport au support 60. La figure 7 montre une vue en 
coupe des deux demi-coquilles 62 et 63 et de la sphere 64. 

La figure 8 montre une autre variante du deuxieme moyen de 
fixation 7. Un portique 80 est muni de deux bras 81 et 82 et d'un coulisseau 
83. Le coulisseau 83 comporte une ouverture destinee a recevoir le rail 10 et 
un trou, muni d'un pas de vis, qui debouche sur ladite ouverture. Une 
molette de serrage 84 se visse dans le trou pour bloquer le rail 10 par 
rapport au coulisseau 83. Un support 85 est place entre les deux bras 81 et 
82, la rotation et le maintien du support 85 par rapport au portique 80 etant 
assures par deux molettes de serrage 86 et 87. 

Le support 85 comporte un trou circulate pour recevoir une tige 
88 solidaire du viseur 4. La tige 88 comporte une butee 89 pour bloquer le 
degr6 de liberte en translation. Une molette de serrage 90 assure le maintien 
du viseur 4 par rapport au support 85. 

L'homme du metier peut s'apercevoir que fes dispositifs des 
figures 6 a 8 utilisent un point d'ancrage du viseur qui est fixe. Si le viseur 4 
est monte comme represents sur les figures 4 et 5, il convient d'effectuer 
25 une rotation de I'image de 90° ou 180° sur I'ecran du viseur 4. 
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REVINDICATIONS 

1. Camera vid6o (1) comportant un corps de camera (2) et 

un objectif (3), caracterisee en ce qu'elle comporte : 
5 - un viseur (4) de type a ecran plat, 

- une potence (5) qui est relive par une premiere extremite au 
corps de camera (2) et par une deux&me extremit6 au viseur (4); 

- un premier moyen de fixation (6) pour relier la potence (5) au 
corps de camera (2), ledit premier moyen (6) permettant d'une part un 

10 r^glage de po$itionnement et d'autre part un maintien en position ; 

- un deuxieme moyen de fixation (7) pour relier la potence (5) au 
viseur (4), ledit deuxteme moyen (7) permettant d'une part un r6glage de 
positionnement et d'autre part un maintien en position. 

15 2. Camera selon la revendication 1 , caracterisee en ce que 

le premier moyen (6) est une liaison glissiere munie d'un moyen de blocage 
parfreinage. ■ 

3. Camera selon la revendication 2, caracterisee en ce que 
20 la liaison glissiere est constitute d'un rail (10), d'un coulisseau (11) et d'un 

moyen de serrage (12), le rail (10) et le coulisseau (11) cooperant pour 
assurer un guidage en translation selon un axe de translation, le moyen de 
serrage (12) assurant le maintien en position, et en ce que le rail (10) est 
solidaire de la potence (5), le coulisseau (11) etant solidaire du corps de 
25 camera (2). 

4. Camera selon la revendication 3, caracterisee en ce que 
le rail (10) est un profile dont le profil reste identique apr£s une rotation de 
90° autour de I'axe de translation. 

30 

5. Camera selon Tune des revendications 1 a 4, 
caracterisee en ce que le deuxieme moyen de fixation (7) assure au moins 
deux rotations selon deux axes de rotation. 

35 6. Camera selon la revendication 5, caracterisee en ce que 

le deuxieme moyen de fixation (7) comporte une rotule (62 £ 64) munie de 
moyens de blocage (66). 
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7. Camera selon la revendication 5 ( caracterisee en ce que 
le deuxieme moyen de fixation (7) comporte: 

- un portique (80) lie a la potence (5), !e portique (80) disposant 
5 de deux bras (81 , 82) en vis a vis; 

- un support basculant (85) muni d'un trou circulaire, (edit support 
gtant place entre les deux bras (81, 82) pour pouvoir basculer selon un 
premier axe de rotation; 

- des premiers moyens de maintien (86, 87) pour maintenir le 
10 support basculant (85) en position entre les deux bras (81 , 82) ; 

- une tige (88) solidaire du viseur (4) placee dans le trou circulaire 
et munie d'une butee (89) de sorte que seule une rotation est possible; 

- des deuxiemes moyens de maintien (90) pour maintenir en 
position la tige (88) dans le support basculant (90). 

15 

8. Camera selon la revendication 5, caracterisee en ce que 
le deuxieme moyen de fixation (7) comporte: 

- un element (13) solidaire de la potence (5), ledit element (13) 
etant muni d'un trou circulaire ; 

20 - une tige (14) de section circulaire montee coulissante dans le 

trou circulaire ; 

- des premiers moyens de blocage (15) pour assurer le blocage 
de la tige (14) par rapport a Telement (13) ; 

- un portique (17) solidaire de la tige (14) disposant de deux bras 
25 (18, 19) destines a entourer le viseur (4) tout en assurant une rotation du 

viseur (4) par rapport au portique (17) ; 

- des deuxiemes moyens de blocage (20, 21) pour assurer le 
blocage du viseur (4) par rapport au portique (17). 

30 9. Camera selon la revendication 8, caracterisee en ce que 

la tige (14) est munie de moyens de blocage en translation (16) reglables. 

10. Camera selon Tune des revendications 8 ou 9, 
caracterisee en ce le viseur (4) comporte des trous de guidage (25) repartis 
35 sur quatre cotes afin de permettre plusieurs orientations de montage du 
viseur (4) par rapport au portique (17). 
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11. Camera s Ion I'une des revendications 1 d 10, 
caracterisee en ce que la potence (5) s'^tend vers I'arridre de la camera (1) 
de sorte qu'une position possible du viseur (4) se situe dans le prolongem nt 
de I'axe optique de Tobjectif (3). 

5 

12. Camera vid§o (1) comportant un corps de camera (2) et 
un objectif (3), caracterisee en ce qu'elle comporte : 

- un viseur (4) de type £ ecran plat, et 

- des moyens de liaison pour relier ie corps de camera et le 
10 viseur, lesdits moyens s'etendant vers I'arriere de la camera (1) de sorte 

qu'une position possible du viseur (4) se situe dans le prolongement de I'axe 
optique de I'objectif (3). 
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